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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wnyénia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgdanych ze zdiciem warstwy humusu i/lub darniny, ktére zogtan
wykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa drogi.n@agrodowej w Twardowicach”.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdtiowlanych stanowicz$¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowy i naley je stosowa& w zalecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpumHcl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét azwanych ze zdgiem warstwy

humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robdtygotowawczych.
Zakres robot zgodnie z DokumentaBjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane ok#enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&j se do powtdrnego iycia
nalezy stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe wykonanie
robét spretem zmechanizowanym nie jest siwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego iycia, naley stosowa:

- noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozétransportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire naleey przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do powtdrnego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposob nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB mMD0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 5.

Teren pod budog drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopoéw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna &ydjeta z przeznaczeniem do gndejszego mycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innyclynndci okreslonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinngé kyykonane zgodnie z ustaleniami STWIORB lub wskéaan
Inzyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub sppehdl/ wygtkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robdt (zmienna grubd warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstvwe humusu nabey zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz myéh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zad@ od gitbokaici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SORB lub wskazana
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przez Iizyniera, wedlug faktycznego stanu wysbwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy skladowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeteayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy.
Nie nalery zdejmowé humusu w czasie intensywnych opaddw i bémnio po nich, aby unikgé zanieczyszczenia glin
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflrie pasa przeznaczonego pod buelowmasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczando umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposob, ktdry nie spowoduje jej uszkadlz@rzechowywé w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnigy naleey cia¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diygoboku okoto 0,30 metra. Grukbdarniny powinna wynoéiod 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed powtdrnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zalecaesjej roztazenie na gruncie rodzimym. Zai brak miejsca na takie rozenie darniny, to
nalezy j3 magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire nalezy sktadowa w warstwach trawdo
dotu. W pozostalym okresie dargpimalezy sktadowa warstwami na przemian trawdo goéry i travys do dotu. Czas
sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powimpieaekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane w STWIORB lub przezhiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtme” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jalii robét polega na wizualnej ocenie kompldtiaisungcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania og6lne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlwogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.



