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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wnyénia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zyaanych z rozbiork elementéw drég, ogrodia przepustéw, ktore
zostan wykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa dragilnOgrodowej w Twardowicach”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdtiowlanych stanowicz$¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowy i naley je stosowa& w zalecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpumHcl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork

— warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikow,
- chodnikéw,
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okigenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélp&t 3.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementdéw drdg, ogrodie przepustow mze by wykorzystany spr
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

— spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymzagagolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DMD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, ogroflzeprzepustow obejmuj usunecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektovs, STWIORB lub wskazanych przezzymiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier mae
polecit Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk materiatéw.
Roboty rozbiérkowe mma wykonywé mechanicznie lubecznie w sposéb okény w STWIORB lub przez lyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesdewn frezarek drogowych, nalespeiné warunki okrglone
w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robdt rozbiorkowych przepustu mgldokona:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przesdnych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje sdzyské, w sposébgczny lub mechaniczny z ew. przegem petow
zbrojeniowych i ich odgciem,
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- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i @iowym usungciu taw, wzgtdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych,
ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamicpowtornego iycia (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dousuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone
w STWIORB lub wskazane przezzmiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z STWIORB st&§ wtasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drégrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje¢ sivykonania wykopow drogowych nale wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w STWIORB D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtme” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daqmsgo wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypetniggego ewentualne doly po usefyich elementach nawierzchni, ogrodzerzepustéow
powinno spetni@ odpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30®MO ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:

dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),

- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),

dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

dla przepustow i ich elementéw

a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MB0MO0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgodlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgei podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolimdt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhigrkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatébw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegaycia, z utzeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

CoNoUA~AWONE

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12
BN-77/8931-12
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Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgaogélnego stosowania

Rury stalowe bez szwggriione i walcowane na zimno ogdélnego przeznaczenia
Stal walcowanagtowniki rGwnoramienne

Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.



