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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekayania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robo6t drogowych i mostowych
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne wspélne dla robotgiigh
nizej wymienionymi specyfikacjami:
D_00_00_00 WYMAGANIA OGOLNE
D_01 01 0la Odtworzenie_trasy i punktéw_ wysokawvych
D_01_02_01_Usuncie_drzew_i_krzakéw
D_01 02 02 Zdicie warstwy humusy_darniny
D_01_02_04_Rozbidrka_elementéow_droég
D_02_00_01 Roboty ziemne_wymaqgania_oqélne
D_02_01_01_Wykonanie_wykopow
D_02_03 01_Wykonanie_nasypow
D_03 01_01_Przepust_pod_kogodrogi
D_04 01 01 Koryto_wraz_profilowaniem
D_04 03 01_Oczyszczenie_i_skropienie_warstw_koksyinych
D_04 04 00 _Podbudowa z_ kruszyw wymagania_oqoéline
D_04 04 02_Podbudowa_z_kruszywa tamaneqo_SM
D_04 04 02 Podbudowa zizla SM
D_04_05 00 _Podbudowa_i_ulepszone_poelta_qgruntéow_SSH
D_04 05 01 _Podbudowa i ulepszone_poeltstabilizowane cementem
D_04 07 0Ola Podbudowa z AC22P
D_05_03_05aScieralna_z_AC11S
D_05_03 05b_Wizca_z_AC16W
D_05 03 23 Nawierzchnia_z_kostki
D_06_01_01_Umocniene_skarp_i_poboczy
D_07_01 _01_Oznakowanie_poziome
D_07_02_01_0Oznakowanie_pionowe
D_08 01 01_Kraezniki_betonowe
D_08 02 02 Chodnik _z_kostki
D_08 03 01 _Betonowe obrze

W zakres rob6t wchodzi rowrie
- Zapewnienie i utrzymanie wszystkich niedbhych elementéw tymczasowej organizacji ruchu wmz
oznakowaniem, barierami,$wietleniem, sygnalizagj$wietlnag i objazdami tymczasowymi i remontem drog
istniejacych
- Usunkcie po zakéczeniu robot wszystkich niegbnych elementéw tymczasowej organizacji ruchu wraz
oznakowaniem, barieramiswietleniem, sygnalizagjswietlna i objazdami tymczasowymi
- Wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonavjcze
- Uzgodnienie/powiadomienie weicieli uzbrojenia wysfpujacego na przedmiotowym odcinku
- Utrzymanie w nalgytym stanie drog, ktorymi wykonawcedrie s¢ poruszat oraz po zakozeniu robot
pozostawienie terenu wokot budowy w stanie z proegoczcia robot
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione pongj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus
ziemny, wezet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
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1.4.3. Dhugas¢ mostu - odlegté migdzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych

z nadsypk - odlegtaé¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigiroe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddudob postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morm@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw

obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczia organu wydajcego, wydany

zgodnie z obowdzujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzasty

do notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych

odbioréw robot, przekazywania polécieinnej korespondenciji technicznej pagiey Inzynierem/ Kierownikiem

projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkimdenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot

i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokta

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dziejcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - & obiektu oparta na podporach

mostowych, tworgca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i

ew. dodatkowych za€znikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika

projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdago,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhgzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentapjektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ofp@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg $cieralmp a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa siga do wyréwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istnigfe;
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stisca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladési¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczaca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymareein jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedostaj st do hawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
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1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodéé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiiesé
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robo6t budowlanych.
1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadwnie: obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdlzer chronicych ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.
1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapiow, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgi do gkbokaici
przemarzania.
1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pialtolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gitazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoggania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego padczenia.
1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.
1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterysty& i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.
1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevskiadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.
1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegié miedzy punktami podparcia @¢gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szeroké¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftomicdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadbs) osi podtinej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjn
ustroju niogcego.
1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielggej ruch kotowy od ruchu pieszego.
1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.
1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.
1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmp drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45.Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczp, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtikowych. Zadanie ma polegd na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynni@i na
terenie budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumenta@j projektova, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.
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1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniapmawnymi i administracyjnymi, lokalizag;j i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywaifr
na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ctizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uedigiajagcym podziat na dokumentagprojektows:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentae projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddwWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnda¢ robot z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkatekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogicze$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dwolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obpuwje kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgdlnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiemosci, wymiary podane na fhie g wazniejsze od wymiar6w okieonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweiraéntéw budowli
musz wykazywa zgodndé z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniegcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kokiua &z do zak@czenia i odbioru ostatecznego roboét.

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania bydoVN zalenosci od potrzeb i pospu robét projekt
organizacji ruchu powinien Byna biegaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewyday ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzien i w nocy tych zapdr i znakdéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczme Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Imyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym
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Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaw@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe umgizenia zabezpieczgme, w
tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony robé6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddkiwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony zyimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mlifazdow i maszyn pracigych przy realizaciji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Imyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodi zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktov.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcastzie:

a) utrzymywda teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdZie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych i innych, a wynik@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszeziemb
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémgaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢xlg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@arem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdéw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wkszym od
dopuszczalnego, olkilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyde do robét bda miaty aprobag techniczg wydary przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a pekaiczeniu robét ich
szkodliwags¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgocdt na wycie tych materiatéw od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeya|
1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddasych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawigigo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zee
whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeayiEmninstalacji i urgdzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie
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budowy i powiadord Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zamam rozpocgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmazzwitocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze orazlhie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodriei dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasisdztwie budowy, spowodowane jego dziatétip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieagco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméci i dotyczcych korzystania z wlasea i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.
1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowéasic do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszalleeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie duizie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee
poleci, aby pojazdy nie spenigie tych warunkéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy powoshg
nadmierne obgizenie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odrie terenu
budowy i Wykonawca d1izie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzedgaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgae, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagiakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia eywane do robot
od daty rozpocgxia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robét przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarmeinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjilelementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@# roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zvwazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fysktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypeltnienie
wszelkich wymagéa prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposobgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez kyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
majg materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyafa norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakigl n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moiinprzepisy § paistwowe lub odnosgz sic do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jréwny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez igniera/Kierownika projektu. Rinice pomgdzy powotanymi normami a ich
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proponowanymi zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wacdiowe, budowle oraz inne pozost&dbdo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy ledg uwazane za wilasnd Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania
robét i/lub wysokeé¢ kwoty, o ktdg nalery zwiekszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpiecZwamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrZransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkawgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygz proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownig odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z daneg@dta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczoneggérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobed wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw zezrédet miejscowych vgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowkzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacs
zawierajca raporty z bad@ terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgddniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admmatfitpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydahymateriatdw, dzigmwy i inne jakie okzg sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie gdzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgaiizyska na to pisemizgodt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robot,znie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewécfowany (skorygowany) przezyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradlinzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
€0 najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie #aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowargdzaj
materiatu nie mge by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mstedo czasu gdydula one uyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaafyaswop jakos¢ | wkasciwosci | byty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@dabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahdterialow mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzghdem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicn wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa ei w miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekciji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowgzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien lgyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezimiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniactryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyab spelnigé wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametréw technicznyclrodki
transportu nie spetnigge tych warunkdw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratmgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, diaagodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpnywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wyty@ewnplanie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementow robét zgodnie z wymiarami dnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosianusungte przez
Wykonawe na witasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem btdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich dokladnét.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kpdg oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymijiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatbw i robdt, rozrzuty normalnie wygstjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakd. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgi¢, zamierzony
sposob wykonywania robét, miwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pwmupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektovs, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaenobat,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementéw

robét,

- system (spos6b i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jaot wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zgmiowadzenie bad,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposéb i ferm przekazywania tych informac;ji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techwpmznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedguitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robdét,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatlow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolgzyimier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej
i SST
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Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw@& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnigciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. ZHi niedociagnigcia te leda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatow i dépiue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&: tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bagaterialéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prétygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdry¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniong mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz#ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &dg odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadZadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasudst
na pémie ich wyniki do akceptacji kryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmva kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniaghzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieftgrébki materiatow i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektovs i SST. Mae réwnie zlec, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych baftlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz whéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
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— Polsky Normyg lub
- aprobaj techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumergy wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadéate dokumenty, okéajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujgcym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kinca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpucymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehblz dokonywane na bigco i keda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy édg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeh¢da oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoéIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowe;j,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonograméw
robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przew itrakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczego6lnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgda przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgl Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprizeas w sposob ggly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnob lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o

jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikada Wykonawcy ledg gromadzone w formie
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uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza ¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyorywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy ¢xlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdusaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obagmku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatéw

Dlugaosci i odlegiagici pomiedzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Je&li SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, obtosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomna.ona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, edg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiglzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposOb agly zachowanie dokladgoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétlkee w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzacgiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodniony zymerem/Kierownikiem
projektu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie §db i jakosci
wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie readjzulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagpych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robét.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbi6redzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgltoszenia wpisem do dziennikaokwdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajicych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paywia konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru cgciowego
robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdbiobd6t dokonuje trynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakasci i wartdici.

Catkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przgicia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazz@rzez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddiajaca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafdl@a pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania
robot z dokumentagjprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapognaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t gegowych lub robét uzupeln@gych w
warstwie scieralnej lub robotach wykm@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndekiacy projektovs i SST z uwzgjdnieniem toleranciji i
nie ma wgkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdstwo ruchu, komisja dokona patea,
oceniajc pomniejszom wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowe okurmdentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
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wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZ],

7. opinig¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych rob6t wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjp inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nigdad
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaibdt zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisystalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarovy
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopwodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdrednip wraz z towarzysgcymi kosztami,

— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obamujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogllnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatozeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikOw, barier, oznakowsi drenau,

() tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

() usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

o
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2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13B0z. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgwanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokasciowych
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi czes¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zawanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposoéb trwaty, aeirich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgiez usytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasnky kierunkowe oraz pogtkowy i konhcowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@loe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isppéej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu

Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysal@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.



D -01.01.01 Strona 3z 17

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokgciowych powinien gwarantowa

uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynragagoine” pkt
4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy varma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB W\D0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawierge
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsd odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformd@wdnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey zgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ig si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagomt o tym Inzyniera. Uksztaftowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogijiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikkge z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostamwykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniggsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposOb wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesé konieczne do dalszego prowadzenia robotstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pllawidlowej realizacji rob6t nate do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osiiy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmklowizane do punktow pomocniczych, pabmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zalayé robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowe;j i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze nma wykorzysta punkty state na stabilnych, istriejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperoéw gatwowych.
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Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej tico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z dokladnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zagpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumensagprojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenigtré w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysade przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami naty dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgorzyczétkow i filaréw
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtjala powinna zawietaopis odpowiednigj
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécig okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D@B0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jestd&g obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30M0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
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sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platna¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauy koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Noohkw

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgdanych z usugciem drzew i krzakéw , ktdre zostan
wykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa sknzgnia ulic Gliwickiej (DK-44), acznej (DW 927) i Reta
Smitowicka w Mikotowie”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@itdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych z usugtiem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét praggewczych.

Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 , Wygenia ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@loe” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpujs.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakdw naly stosowa:

- pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynragagoine” pkt
4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny &y
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB D0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakow obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyphn@v oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu.

Teren pod budog drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zg#ane z usugciem drzew i krzakdw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu zytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez ktyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych drigst przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalgy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usug¢ korzenie tak, aby zawaddczgsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gébokasci
do 60 cm poriiej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkoéw podanych w punkcie
5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmigma, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongvte powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.
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5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdage seé w pasie robét ziemnych, powinny bywykarczowane, za
wyjatkiem nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istpeg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s} co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanerday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinry $bicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagiagj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspeve nasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢ by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetni gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWIORB D-020@0,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, naide tymczasowo zabezpieczprzed gromadzeniemesi
w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartdé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne hiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny Wwkopane z dip
ostraznoscig, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkdgzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostmiopo usunjtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytai, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spmz. Niewyteczne pozostaisi po przerdbce
powinny by usunéte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalanieshimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowinzek zadbé, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpiészea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenigstaprzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usug¢ go w miejsce tymczasowego skltadowania lub w infggste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunégte przez Wykonawgz terenu budowy. 3 pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinnyg bye uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu
0 grubdci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostald po spaleniu
nie mog by¢ zakopywane pod rowami odwadniggymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgdia s¢
przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie kompldtio usunécia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsmrzenie gruntu wypelni@ego doty powinno speinta
odpowiednie wymagania okilene w STWIORB D-02.00.00 ,Rdip ziemne™.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy rob6t zwgzanych z usugciem drzew i krzakow jest:

- dladrzew - sztuka,

- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
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8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch

pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy piatdgei podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gaina koe drzewry, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu,
zasypanie dotow,
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpujs.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgwanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny ,
ktore zostam wykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa skrggnia ulic Gliwickiej (DK-44), facznej
(DW 927) i Reta&Smitowicka w Mikotowie”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumKic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zeanych ze zdgiem

warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaghét przygotowawczych.
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 , Wygenia ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@loe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpujs.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycygce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélpét 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie naga&j st do
powtdrnego mycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest fioe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

Do wykonania rob6t zwezanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtornego iycia, naley
stosowa:

— noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo poz@éwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w STWIORB D4vD0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnik6w, sadzeniu drzew i krzewdw ooz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu pawiby wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhaw/ wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wzspce dla prawidlowego wykonania robot, wagpie mae
stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna grubdwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.
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Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegz Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zad@ od gébokdsci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&ET
wskazana przez kgniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagwdo
rozliczenia czynn¢ci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpmuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przett@ayszczeniem, a tak& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflrie pasa przeznaczonego pod bugdtnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczos do umocnienia skarp, dargimalery zdjag¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatize
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnign nalezy cig¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgo boku okoto 0,30 metra. Grubio
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kysktadowana, to zalecacgej roziazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie roztaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojylio darnirg
nalezy sktadowa& w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie damginalery sktadowa warstwami na
przemian traw do gory i trawy do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajcg sie do powtdrnego wykorzystania najeusuré mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przezivera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangdtme” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplgtmaisunécia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M3OMO ,Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest n? (metr kwadratowy) zdiej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/30.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 raiwykonania rob6t obejmuije:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.



[
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyegce wykonania i odbioru robdt zg@anych z rozbiork elementéw drég, ogrodzei
przepustéw , ktére zostanvykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa skrzgnia ulic Gliwickiej (DK-
44), tacznej (DW 927) i Ret&mitowicka w Mikotowie”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot a@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikéw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikéw,
— ogrodza,
— barier i poeczy,
— znakéw drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wygenia ogélne” pkt 1.4.
1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@éloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rusztowania
Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce ppitéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:
- rusztowad koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladgiych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z
krawedziakoéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esien (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, skladagych s¢ z drabin (np. diugi@i 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelzlerh (np. 3,2 x 6,3 cm) uktada piomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowdrefnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto
1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych.(apur stalowyckrednicy 108 mm i #townikow 45 x 45
x5 mmi70x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okatd x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naky wykona z materiatéw odpowiadggych nasfpujgcym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [FN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linimej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycygce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélpé&t 3.
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robét zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodiei przepustow mze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
- fadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
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pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynm@gagolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsérodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DVD0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodlze przepustéw obejmuj usunécie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovg, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe maa wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiem frezarek drogowych, nalespeint warunki
okreslone w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje; sbdzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin ief@owym usungciu taw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatoiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziamlripowtornego iycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Woszystkie elementy nmitwe do powtdrnego wykorzystania powinny dyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wlkasnacia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drogrodzé i przepustéw znajdage st w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgcjprojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&dnbnalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz®go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w
STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeavigzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetidimdpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogo6lne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkelementéw drog i ogrodagest:

— dla nawierzchni i chodnika - himetr kwadratowy),

- dla kraveznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),

— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
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dla przepustoéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych3-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikdw, obrzey i opornikow:

odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozhbidrki,

wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozhiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jegozycia, z ut@eniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podta,

zatadunek i wywo6z materiatow z rozbioérki,

uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrkcelu ponownego jegozycia, z utazeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyréwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvldelu ponownego jegazycia, z utgeniem w stosy na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbioérki;

f) dla rozbiérki barier i parczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkéw,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
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— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcite,

— ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zafadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

— zasypanie dotow (wykopdéw) gruntem z zegczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzdkowanie terenu rozbioérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogbélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem

gtadkim, okagtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z usugciem drzew i krzakow
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumKic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zaanych z usugtiem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét praggewczych.

Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 , Wygenia ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@loe” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpujs.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakdw naly stosowa:

- pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynragagoine” pkt
4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gafzie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny &y
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB WD0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakow obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyphné@v oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu.

Teren pod budog drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zg#ane z usugciem drzew i krzakdw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o widciwosciach materialu zytkowego nalgy wykonywa& w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez bktyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych drigst przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalgy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usug¢ korzenie tak, aby zawaddczgsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gébokasci
do 60 cm poriiej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkoéw podanych w punkcie
5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmiga, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongvte powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.



D -01.02.01 Strona 3z 12

5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdage seé w pasie robét ziemnych, powinny bywykarczowane, za
wyjatkiem nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istpeg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s} co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanerday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinry $bicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagiagj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspeve nasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢ by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetni gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWIORB D-020@0,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, naide tymczasowo zabezpieczprzed gromadzeniemesi
w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartdé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne hiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny Wwkopane z dip
ostraznoscig, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkdgzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostmiopo usunjtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytai, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spmz. Niewyteczne pozostaisi po przerdbce
powinny by usunéte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalanieshimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowinzek zadbé, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpiészea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleni@staprzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usug¢ go w miejsce tymczasowego skltadowania lub w infggste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunégte przez Wykonawgz terenu budowy. 3 pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinnyg bye uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu
0 grubdci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostald po spaleniu
nie mog by¢ zakopywane pod rowami odwadniggymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgdia s¢
przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie kompldtio usunécia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsmrzenie gruntu wypelni@ego doty powinno speinta
odpowiednie wymagania okilene w STWIORB D-02.00.00 ,Rdip ziemne™.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy rob6t zwgzanych z usugciem drzew i krzakow jest:

- dladrzew - sztuka,

- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
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8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch

pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy piatdgei podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gaina koe drzewry, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu,
zasypanie dotow,
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpujs.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgwanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny ,
ktore zostam wykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa skrggnia ulic Gliwickiej (DK-44), facznej
(DW 927) i Reta&Smitowicka w Mikotowie”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumKic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zeanych ze zdgiem

warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaghét przygotowawczych.
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 , Wygenia ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@loe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpujs.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélpét 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie naga&j st do
powtdrnego mycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest fioe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

Do wykonania rob6t zwezanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtornego iycia, naley
stosowa:

— noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo poz@éwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w STWIORB D4vD0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikbw, sadzeniu drzew i krzewdw ooz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu pawiby wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhaw/ wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wzspce dla prawidlowego wykonania robot, wagpie mae
stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna grubdwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.
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Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegz Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zad@ od gébokdsci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&ET
wskazana przez kgniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagwdo
rozliczenia czynn¢ci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpmuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przett@ayszczeniem, a tak& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflrie pasa przeznaczonego pod bugdtnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczos do umocnienia skarp, dargimalery zdjag¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatize
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnign nalezy cig¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgo boku okoto 0,30 metra. Grubio
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kysktadowana, to zalecacgej roziazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie roztaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojylio darnirg
nalezy sktadowa& w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie damginalery sktadowa warstwami na
przemian traw do gory i trawy do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajcg sie do powtdrnego wykorzystania najeusuré mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przezivera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangdtme” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplgtmaisunécia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M3OMO ,Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest n? (metr kwadratowy) zdiej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/30.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 raiwykonania rob6t obejmuije:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyegce wykonania i odbioru robdt zg@anych z rozbiork elementéw drég, ogrodzei
przepustéw , ktére zostanvykonane w ramach zadania pn.: ,Przebudowa skrzgnia ulic Gliwickiej (DK-
44), tacznej (DW 927) i Ret&mitowicka w Mikotowie”.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@ditdowlanych stanowi cze§¢ Dokumentdw
Przetargowych i Kontraktowy i natg je stosowaw zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumic].
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot a@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikéw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikéw,
— ogrodza,
— barier i poeczy,
— znakéw drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
Zakres robot zgodnie z Dokumentagjrojektovy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wygenia ogélne” pkt 1.4.
1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarg@éloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rusztowania
Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce ppitéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:
- rusztowad koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladgiych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z
krawedziakoéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esien (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, skladagych s¢ z drabin (np. diugi@i 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelzlerh (np. 3,2 x 6,3 cm) uktada piomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowdrefnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto
1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych.(apur stalowyckrednicy 108 mm i #townikow 45 x 45
x5 mmi70x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okatd x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naky wykona z materiatéw odpowiadggych nasfpujgcym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [FN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linimej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycygce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélpé&t 3.
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robét zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodiei przepustow mze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
- fadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
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pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynm@gagolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsérodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DVD0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodlze przepustéw obejmuj usunécie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovg, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe maa wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiewm frezarek drogowych, nalespeint warunki
okreslone w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje; sbdzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin ief@owym usungciu taw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatoiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziamlripowtornego iycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Woszystkie elementy nmitwe do powtdrnego wykorzystania powinny dyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wlkasnacia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drogrodzé i przepustéw znajdage st w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgcjprojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&dnbnalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz®go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w
STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeavigzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetidimdpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogo6lne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkelementéw drog i ogrodagest:

— dla nawierzchni i chodnika - himetr kwadratowy),

- dla kraveznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),

— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),



D -01.02.01 Strona 11z 12

dla przepustoéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych3-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikdw, obrzey i opornikow:

odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozhbidrki,

wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozhiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jegozycia, z ut@eniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podta,

zatadunek i wywo6z materiatow z rozbioérki,

uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrkcelu ponownego jegozycia, z utazeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyréwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidgvldelu ponownego jegazycia, z utgeniem w stosy na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbioérki;

f) dla rozbiérki barier i parczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkéw,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
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— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcite,

— ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zafadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

— zasypanie dotow (wykopdéw) gruntem z zegczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzdkowanie terenu rozbioérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogbélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem

gtadkim, okagtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zygianych ze zdciem warstwy ziemi urodzajnej
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rolimtdowlanych stanowi czs¢ Dokumentéw
Przetargowych i Kontraktowy i naig je stosowé w zalecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpumicl.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonaniem i odbioremecznego lub mechanicznego usioid ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do
wykonania wykopow i nasypOw przy budowie drogi.
Zakres rob6t zgodnie z Dokumentagjrojektova.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntubgsci 5+30 cm o zawart@i co najmniej 2%
czesci organicznych.
1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usgaie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, kleyz
terenu przewidzianego do wykonania drogowych rabémnych oraz skltadowanie jej w celuzpiejszego
wykorzystania przy umocnieniu skarp, rowéw i rejoalacji gruntu przydranego.
1.4.3. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogoélne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” [1] pkt
1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélr&]
pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca, w zabesci od potrzeb, powinien wyka&asic mazliwoscia
korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— spycharki,
— rowniarki,
— zgarniarki,
— koparki,
— sprzt transportowy, np. samochody wywrotki.

Przy niewielkim zakresie rob6t lub w miejscach, igdgprzt mechaniczny ma niekorzystne warunki
rob6t — mana stosowéreczne usuricie ziemi urodzajnej.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezdyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn@gaogoine” [1]
pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Ziemie urodzajn nalezy:
— przemieszczaz zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgexkigorzy duym zakresie robot),
— przewozt transportem samochodowym.

Wybdér srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia ziemi urqdep
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB 4/00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robét powiniendyggodny z dokumentagjprojektove i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych miana korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zaktzniku.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmuayj
1. roboty przygotowawcze,
2. zdgcie warstwy ziemi urodzajnej,
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3. sktadowanie ziemi urodzajnej,
4. roboty wykdiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do robd6t nahy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkawsn
Inzyniera:

— ustalé lokalizacg terenu robét,

— przeprowadzi szczeg6towe wytyczenie robat,

— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemehtyg, ogrodz# itd.,
— ew. usug¢ darnire, jesli znajduje s¢ nad warstw ziemi urodzajne;.

5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

5.4.1.Wymagania ogélne

Warstwe ziemi urodzajnej naiy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz mydh
miejscach okrdonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej malpozostawdé powierzchng gruntu rown bez zagibien, w
ktérych zbierataby siwoda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziambdzajnej naley prowadzé od
miejsc niszych ku wyszym (pod g&).

Jeli nie przewiduje s natychmiastowego wykonywania rob6t ziemnych, zalsg pozostawé na
miejscu warstw ziemi urodzajnej grubigi okoto 20 cm. Jdi warstwa ziemi urodzajnej zostata zi@j na petn
gtebokas¢, a Wykonawca nie przygiit do wykonywania rob6t drogowych, to powinien eapieczy
powierzchn¢ odstongtego gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikown@ferycznych. Jeli grunt
podiaza ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca przywroci tamgdo stanu pierwotnego.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zala od gtbokdici jej zalegania, wysokaoi
nasypu, potrzeb jej wykorzystania na budowie itpgwinna by zgodna z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej, ST lub wskazana przezyniera, wedtug faktycznego stanu jej wesiwania.

Nie naley zdejmowa ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opadéw Zpmérednio po nich, aby
unikm¢ zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.
5.4.2.Usunkc